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Capitulo 1

Antecedentes

1.1. Antecendentes |

1.1.1. Caso |

En este capitulo se trabaja la revisién de antecendes.



Capitulo 2

Tecnicas de control

2.1. Antecendentes |

21.1. Caso |

En este capitulo se trabaja la revisién de tecnicas de control.



Capitulo 3

Tecnicas de mitigacion

3.1. Antecendentes |

3.1.1. Caso |

En este capitulo se trabaja la revisién de tecnicas de mitigacidn.



Capitulo 4

Retardos de tiempo

4.1. Tipos

Retardo constante

Retardos de tiempo tienen lugar y son perceptibles en diferentes dmbitos
de la actividad humana, ast como en la naturaleza del universo. Retardos de
tlempo tienen lugar y son perceptibles en diferentes dmbitos de la actividad
humana, ast como en la naturaleza del universo.Retardos de tiempo tienen
lugar y son perceptibles en diferentes ambitos de la actividad humana, ast
como en la naturaleza del universo.Retardos de tiempo tienen lugar y son
perceptibles en diferentes ambitos de la actividad humana, asi como en la
naturaleza del universo.Retardos de tiempo tienen lugar y son perceptibles
en diferentes dmbitos de la actividad humana, as{ como en la naturaleza del
universo.Retardos de tiempo tienen lugar y son perceptibles en diferentes
ambitos de la actividad humana, asl como en la naturaleza del universo. [1]

Retardo variable

Retardos de tiempo tienen lugar y son perceptibles en diferentes dmbitos
de la actividad humana, asl como en la naturaleza del universo. Retardos de
tiempo tienen lugar y son perceptibles en diferentes ambitos de la actividad
humana, asi como en la naturaleza del universo.Retardos de tiempo tienen
lugar y son perceptibles en diferentes ambitos de la actividad humana, ast
como en la naturaleza del universo.Retardos de tiempo tienen lugar y son
perceptibles en diferentes ambitos de la actividad humana, ast como en la
naturaleza del universo.Retardos de tiempo tienen lugar y son perceptibles
en diferentes @mbitos de la actividad humana, ast como en la naturaleza del
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universo.Retardos de tiempo tienen lugar y son perceptibles en diferentes
admbitos de la actividad humana, as{ como en la naturaleza del universo. [1]

Increasing

1
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Figura 4.1: Funcién sigmoide, [2].

= Tiempo.
= Retardo.

= Espacio.

1T fv>0
‘p(v):{ 0 ifv<O (1)

Ejemplo de estos operadores pueden ser las funciones AND, OR y XOR,
de las cuales los valores de sus tablas de verdad se muestran en la tabla 4.1.

x1 x2 | AND | OR | XOR
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1T 1 1 1 0

Tabla 4.1: Tabla verdad funcién AND, OR y XOR.
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Apéndice A

Ap. A. Codigo

Se anexa un imagen al apéndice A.

-array([[e, e],[e, 1],[1,0],[1,1]])
-array([[e],[1],[11,[111)

print("[INFO] training

.shape[1], alpha=6.1)

p.fit(X, y, epoch
print("[INFO] t ptr

for (x, target) in zip(X, y):

pred= p.predict(x)
print("[INFO] data={}, gro , P ".format (x, target[@], pred))

Figura A1: script Perceptron.



Apéndice B

Ap. B. Evidencias

Este anexo incluye evidencia de actividades complementarias. Se anexa
un imagen al apéndice B.

array([[e, e],[e, 1],[1,0],[1,11])
array([[e],[1],[1],[21])

print("[INFO] train

p= hape[1], alpha=0.1)

p.fit(X, y, epochs=20)
print )] testi

for (x, target) in zip(X, y):

pred= p.predict(x)
print("[INFO] d. , pred={}".format (x, target[e], pred))

Figura B.1: script Perceptron.
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